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Baugruppe 1 Spannungsversorgung

Beginne auf der Platinen-Unterseite

[ ]C119 100nF 0805 X7R [ ]C120 100nF 0805 X7R

[ 1C121 100nF 0805 X7R [ ]1C122 100nF 0805 X7R

[ ]C123 100nF 0805 X7R [ ]C124 100nF 0805 X7R

[ ]C125 100nF 1206 X7R [ ]R73 15K 0805

[ ]1C16 78L06  SOT-89

Drehe die Platine um und installiere die restliche Teile fiir die Spannungsversorgung.

[ ]11C177805
[ ]D17 BY252

T0-220
D0-201

[ 1S5t5 Buchsenleiste 2pol

[ ]IC18

7809

T0-220

[ 1Bu5 DC Hohlsteckerbuchse 2,1mm

[ 1F1 Sicherungshalter
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[ ] Sicherung 2A

Fertig! Nun kann die Spannungsversorgung getestet werden. schlieBe ein 12V Netzteil
(>11V<16V) an Bu5 an. St5 wird spater mit dem Einschalter verbunden. Fiir den Test reicht
es, das 2-polige Kabel mit dem Stecker in St5 zu stecken und die blanken Enden zu verbin-
den. Priife nun die Spannungen:

[ ] TP9V oben [ ]TP5V oben

[ 1TP6V unter

[ 1TP9V unten
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Baugruppe 2 NF

Aus praktischen und ESD Sicherheitsgriinden bestiicken wir zuerst alle passiven Bauteile.
Damit alle gleichartigen Bauteile hintereinanderweg bestiickt werden kdnnen ist es dabei
erforderlich, oft zwischen Unterseite und Oberseite der Platine zu wechseln. Das klingt
etwas unbequem, ldsst sich aber mit einem anstdndigen Platinenhalter deutlich erleich-
tern. Viel unpraktischer ware es, zwischen verschiedenen Bauteile-Containern wechseln zu
miissen. Ich verwende durchgdngig den Index bgxo fiir Oberseite und bgxu fiir Unterseite.

[ ]1bg2uAR38 100K 0805 [ ]bg2uA R44 100K 0805

[ ]bg2uB C100 100nF 0805 X7R [ ]bg2uB C103 100nF 0805 X7R
[ ]bg2uA C92 100nF 0805 X7R [ ]bg2uA C91 100nF 0805 X7R
[ 1bg20 R39 100R 0805 [ ]1bg2uAR46 3,9R 1206

[ 1bg20 R40 10K 0805 [ 1bg20 R41 10K 0805

[ 1bg2uAR34 10K 0805 [ 1bg2uBR53 10K 0805
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[ ]bg2uB C107 10nF 0805 X7R [ 1bg2uBR51 12K 805 )
[ 1bg2o R35 18K 0805 [ ]1bg2uB R52 2,7K 0805
[ 1bg2uB (83 22nF 1210 5% Folie [ ] bg2uB C84 22nF 1210 5% Folie
[ ]bg2uB C87 22nF 1210 5% Folie [ ] bg2uB C88 22nF 1210 5% Folie
[ 1bg2uA C82 33nF 0805 X7R [ 1bg2uB C102 33nF 0805 X7R
[ ]1bg2uA R78 39K 0805 [ ]1bg2uA R45  4,7K 0805
[ 1bg2o (85 47uF 1210 X5R [ 1bg2o (86 47uF 1210 X5R
[ 1bg2uB R36 47K 0805 [ ]1bg2uB R42 47K 0805
[ 1bg2uB R43 560R 0805 [ 1bg2uB R37 560R 0805
[ 1bg2uCR47 56K 0805 [ 1bg2o R75 56K 0805



[ ]bg2uA R48 56K 0805 [ ]bg2uB C101 0,22pF Tantal SMD Gr.A
[ 1bg2uB R54 680R 0805 [ ]bg2uB C104 0,47uF Tantal SMD Gr.A

[ 1bg2uB C105 1pF Tantal SMD Gr.A [ ]bg2uA C90 1pF 0805 X7R

[ 1bg2uA C94 1pF 0805 X7R [ 1bg2o (93 100uF radial Subminiatur
[ Tbg2o P7 10K SMD [ Tbg2o P9 10K SMD

[ Tbg2o P4 1K SMD [ Tbg2o P5 1K SMD

[ 1bg2o IC8 (CD4066 SO-14 [ ]bg2uBIC12 NE567D SO-8

[ 1bg2o D14 ZF3,3 SOD-80 [ ] bg2uA IC9  TDA7052AT S0-8

[ ]bg2uB IC11 TLO71CD S0-8 [ ]bg2uAIC7  TLO74CD S0-14
[ 1bg2oBu2  Stereo-Klinkenbuchse 3,5mm Printausfiihrung

Test der Baugruppe 2:

[ ] Lote eine Briicke wie im Bestiickungsplan ,unten” zu sehen bei T22. Damit wird 9V RX
gesetzt, die Baugruppe steht auf Empfang

[ 1 SchlieRe einen NF Sinusgenerator (z.B. Freeware Software fiir Soundcard,
https://www.heise.de/download/product/sweepgen-24503) an den Punkt NF Testsignal
Input (R34, unten) an.

[ 1 SchlieRe eine LED mit Vorwiderstand an BU1 PIN 9 an.

[ 1 SchlieRe einen Kopfhorer an Bu 2 an

[ 1 SchlieRe das Netzteil an und schalte iiber ST5 / Kabelschwanz das Gerat an

[ ] Erzeuge mit dem Sinusgeerator einen 650 Hz Ton. Dieser sollte nun im KH zu horen
sein

[ 1 Schalte das Gerdt aus und

[ ] L&te eine Briicke wie im Bestiickungsplan ,oben” zu sehen bei T19. Damit wird die
Baugruppe auf CW geschaltet.

[ ] Schalte das Gert wieder ein und justiere das CW Filter duch abwechselndes Einstel-
len von P4 und P5 auf maximale Lautstdrke. SchlieRt man an Bu 2 statt des KH ein PSK
Programm oder besser noch eine NF Analyser Software an, kann man das Ergebnis optisch

+9V SSB

CW-Bandpassfilter b=150Hz
Board 2
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vom Produktdatektor

Mithérton-Lautst.
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Sy

RX-Audio / Tondecoder "MICRO-SOLF"

26.02.2017 SOLF DK1HE

kontrollieren. Die LED an BU1 PIN 9 sollte Leuchten, wenn genau 650 Hz eingestellt sind.

[ 1 Wenn alles zufriedenstellend ist, entferne das Netzteil, belass aber die temporaren
Briicken und die LED an ihrem Platz, sie werden fiir BG3 wieder gebraucht.

Damit ist die Baugruppe 2 fertig, im nachsten Schritt wird Baugruppe 3, die ZF gebaut.
Anmerkung: Der erwahnte Platinenhalter, mit dem man die Platine so bequem drehen kann:

http://www.qrp-shop.biz/epages/qrp-shop.sf/de_DE/?0bjectID=3696471
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Baugruppe 3 Z und Produkdetektor
[ ]bg3uB R25 1,8k 805 [ ]bg3uA R32 10K 0805
[ ]bg3uA R28 10K 0805 [ ]bg3uB R23 12K 0805
[ ]bg3uA R27 15K 0805 [ 1bg30 R33 1K 0805
[ ]bg3uA R29 2,7K 0805 [ ]bg3uA R30 330R 0805
[ ]bg3uB R24 33K 0805 [ ]bg3uB R31 470K 0805
[ ]bg3uB R26 560R 0805 [ Jbg3uA C75 100nF 0805 X7R
[ 1bg3uA C74 10nF 0805 X7R [ 1bg3uA (80 150pF 0805 NPO
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[ ]bg3uA C72 1nF 0805 NPO [ ]bg3uB (55 1nF 0805 NPO
[ 1bg3uA C77 220pF 0805 NPO [ 1bg3uA C79 220pF 0805 NPO
[ 1bg3uA C64 22nF 0805 X7R [ 1bg3uA C67 22nF 0805 X7R
[ 1bg30 (73 22nF 0805 X7R [ 1bg3uB (56 22nF 0805 X7R
[ ]bg3uB (58 22nF 0805 X7R [ 1bg3uA C61 22nF 0805 X7R
[ 1bg3uA C62 22nF 0805 X7R [ 1bg3uA C69 22nF 0805 X7R
[ 1bg3uA (81 33nF 0805 X7R [ 1bg3uA C68 4,7nF 0805 X7R
[ 1bg3uA C70 4,7nF 0805 X7R [ 1bg30 (76 47puF 1210 X5R
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Test BG 3
[ ] SchlieRe das Netzteil und einen Kopfhorer an.

C57 47nF 0805 X7R [ ]bg3uA C65 56pF 0805 NPO
(63 680pF 0805 NPO [ 1bg3uB (59 68pF 0805 NPO
C71 0,47pF 25V Tantal SMD Gr.A

P3 50K SMD

Q8 Quarz 8,0000 Mhz 32pF HC18 liegend

Dr11 10pH Ferrit 1206

Dr9 22uH  Ferrit 1210

Dr10 22uH  Ferrit 1210

L5 4,7uH Keramik 1812

L6 4,7uH Keramik 1812

L7 entfdllt, Briicke machen

(78 7-50pF Murata-Trimm-C TZB4 B-Type

C60 7-50pF Murata-Trimm-C TZB4 B-Type

(66 7-50pF Murata-Trimm-C TZB4 B-Type

D11 BAR43  SOT-23 [ 1bg3uA D10 BAR43 SOT-23
T10 B(C850C SOT-23 [ 1bg3uA T7 BFS20 SOT-23
T6 BFS20 SOT-23 [ 1bg3uB T8 BFS20 SOT-23
T9 BFS20 SOT-23 [ 1bg3uA IC6 NE612 SO-8

Bul Buchsenleiste 20pol. Reichelt PRBL 20D

[ ] Stelle P3 so ein, dass am MP1 100mV Gleichspannung anstehen.

[ ] Speise am MP ZF IN (C55) ein 8MHz Signal ein.

[ ] Stelle mit C60 und C66 im Wechsel auf maxmale Spannung an MP1 ein. Erreicht die

HF/ZF-Teil DK1HE SSB/CW-Transceiver "MICRO-SOLF"

Balance-Modulator

Board 2

Ci2g  RX-Vorstufe RX-Mischer ov ov §
: 14
v

vom Mod -Kompressor

8MHz SSB-Filter b=2,4KHz
B o e os 0 a7
Ll palnainalnaly |
4Tl c4ZL cda caET o4l

777777

49V (RX) 49V (CW)

8MHz ZF-Verstarker

+9V (TX)

st 102 LM
Ic71 ch

gemessene Spanung etwa 500mV, dann muss das Einspeisesigal (8MHz) verringert werden.
[ 1 Verdrehe C78 bis du im Kopfhorer einen Ton horst.

Hat alles funktioniert, dann sind ZF Stufe und Produktdetektor auch fertig und du kannst
mit Baugruppe 4 weiter machen. Dafiir brauchen wir die Platine Board 3
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Zur Berbindung mit dem Board 2 brauchen wir die 20pol Flachbandleitung (ca. 18cm).
Diese wird an einem Ende mit einem Leiterplattenverbinder versehen, der direkt in die
Leierplatte gelotet wird. Es muss unbedingt darauf geachtet werden, dass die Kabelader die
zu PIN1 LV1 fiihrt am anderen Ende auch zu PIN1 BU1 auf Board 2 fiihrt.

[ 1LV1 Leiterplattenverbinder20pol an einem Ende der Flachbandleitung aufquetschen.
Das geht am besten in einem Schraubstock. Um die Pins zu schiitzen bitte mit Holzleis-
ten oder LP Material etwas Abstand herstellen. Diese Seite wird spater auf Board 3 direkt
verlotet

8

[ 1FF Flachkern-Ferrit FB-20 {iber das Flachbandkabel schieben

[ 1LV2 Leiterplattenverbinder20pol am anderen Ende der Flachbandleitung aufquetschen.
Dieses Ende wird auf Board 2 in BU1 gesteckt. Achte darauf, dass PIN 1 mit PIN 1 verbun-
den ist.

[ ] Léte LV1 auf Board 3 so auf, dass das Kabel wie im Plan zu sehen nach links die Patine
verldsst

Test BG4
LVl
I | | Board 3
| ]
Kabelfiihrung
Seitenansicht
BU
Board 2

[ ] Verbinde Board 3 {iber das Flachbandkabel mit Board 2
[ 1 SchlieRe das Netzteil an Board 2 an

[ ] Schalte den Microsolf mt dem Kabelschwanz ST5 Board 2 ein
[ 1 Messe an MP 3,3V die Spannung, sie muss etwa 3,3 V betragen.

[ 1 Ist das ok, dann schalte den Solf aus, entferne das Netzteil und die Verbindung von
Board 3 zu Board 2.
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Es geht weiter mit BG5 auf Board 3, das ist das Digtalteil des Micro-Solf.
Baugruppe 5, Digitalteil
[ ]bg5uA C19 1pF 0805  X7R [ ]bg5uA C20 1pF 0805  X7R
[ ]bg5uA C21 1pF 0805  X7R [ ]bg5uB R13 4,7K 0805
[ ]bg5uB R14 4,7K 0805 [ ]bg5uB R15 4,7K 0805
[ ]bg5uB R16 4,7K 0805 [ ]bg5uB R17 4,7K 0805
[ ]bg5uE R20 4,7K 0805 [ ]bg5uC R8 2,7K 0805
[ ]bg5uC R9 2,7K 0805 [ ]bg5uC R10 2,7K 0805
[ ]bg5uC R11 2,7K 0805 [ ]bg5uC R12 2,7K 0805
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[ Tbg5uD C13 10nF

[ Tbg5uD C15 10nF

[ ]bg5uD R18 120R

[ Tbhg5uD R4 15K

[ Tbg5uG R2 10K

[ Tbhg5uD R5 10K

[ Tbhg5uE C6 100nF

[ Tbg5uE C10 100nF
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EA DOGS102-6
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1 13 14
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BOARD 3 MICRU - SOLF
0805 X7R [ ]bg5uD C14 10nF 0805  X7R
0805 X7R [ ]bg5uD C16 10nF 0805  X7R
1206 [ ]bg5uD R19 120R 1206
0805 [ ]bg5uG R1 10K 0805
0805 [ ]bg50I R3 10K 0805
0805 [ ]bg50H C1 100nF 0805  X7R
0805 X7R [ ]bg5uE C7 100nF 0805  X7R
0805 X7R [ ]bg5uE C11 100nF 0805  X7R
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[ ]bg5uE C12 100nF 0805 X7R [ ]bg5uE C8 22pF 0805 NPO
[ ]bg5uE C9 22pF 0805 NPO [ ]bg5uD R6 4,7K 0805
[ ]bg5uE R7 10K 1206 [ ]bg5uE Dr1 10pH 1206  Ferrit
[ ]bg5uE Dr2 10pH 1206  Ferrit [ ] bgsoH (2 1pF 0805  X7R
[ ]bg50H C3 1pF 0805  X7R [ ]bg50H C4 1pF 0805  X7R
[ ]bg50H (5 1pF 0805  X7R [ ]bg5uF R21 6,8K 0805parallel zu P2
[ ]1bg50H IC2 MAX232 ACSE  SO-16 [ ]bg5uD T1 B(C817-40 S0T-23
[ 1bgs0 Q1  Quarz20,0000MHz 32pF  HC49U-S(low profile)
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Lote den Quarz mit etwas Abstand zur Platine ein (ca 0,5-1mm) damit beim L&te kein Zinn
keinen Kurzschluss unter dem Quarz verursachen kann.
[ 1In der Ndhe des Quarzes befindet sich ein Masse-Létauge. Stecke in dieses Lotaugen

einen Draht und l6te es von der Lotseite auf der Platine fest. Biege es dann auf kiirzestem
Weg oben iiber einen Quarz. Bereite den Quarz auf eine schonende Lotung am Gehduse vor
in dem du mit einem Glasfaserpinsel (gibt es am preiswertesten im Autozubehor) die Stelle

Loten
~

Abstand! Cj __ Masse
\

an der das Widerstandsbeinchen aufliegt blank putzt. Nun das Widerstandsbeinchen mit
dem Quarzgehduse verldten. Langes ,Braten” fiihrt zur Zerstorung des Quarzes. Hast du mit

dem Glasfaserpinsel gut radiert, dauert die L6tung nur 1-2 Sekunden.



[

] bg50

SK1 Prazisions-IC-Fassung40pol Achte auf die Ausrichtung, die Kerbe

in der Schmalseite muss nach links zum Flachbandkabel LV1 zeigen!

[
[

[
[
[
[
[
[

Bu2 braucht zur Zeit nicht bestiickt zu werden. Sie soll bei mdglichen Erweiterungen die

] bg50
] bg50

] bg50
] bg50

] bg50
] bg50
] bg50
] bg50
] bg50

] DSP1

S1 Kurzhubtaster

S2 Kurzhubtaster

S3 Kurzhubtaster

DG1 Drehgeber mechanisch mit Taster

Bul Stereo-Klinkenbuchse3,5mm Printausfiihrung
P1 10Klin  ALPS

P2 10Klin ALPS
P3 100KLlin ALPS
IQ1 ATMEGA1284P  DIL-40

Display DOGS102-6 EA DOGS102W-6
Beleuchtungskorper ,amber” EA LED39X41-A

Steuerung von externen Gerdten liber eine RS232 Schnittstelle ermdglichen.

TBD
Bedienung Digitalteil.

Lautstarke

TX-Power

Digitalteil DK1HE SSB/CW-Transceiver "MICRO-SOLF"

BOARD 3

o)

zur freien
O

Verfugung
o)

Cc

TX-Output-Einstellung
Lautstarke-Einstellung
+5V

(Tune)
CW-SSB-U 9

TX "on air" R

[CW-Zero

CW-Zero-Beat LED

%
<€
D'V

Q

RX AGC-Sp:
DDS-FSYN
DDS-SDATA
DDS-SCLK

GND

GND
SWR-MeBspannung

3
o]

?;90
=

B

A

— 20 - poliges Flachbandkabel —

Einstellung Keyer-Speed

[o 90

20
P3
Keyer-Speed

Ende Anleitung Digitalteil

C15 mum mm C14

II c3

ca

r—

RS232 Remote

DJ4JZ / DKTHE

Stand: 18.10.2017
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cro 0
Baugruppe 6 DDS VFO auf Board 2
[ ]bgéu C27 100nF 0805 X7R [ ]bgéu C29 100nF 0805 X7R
[ ]bgéu C22 100nF 0805 X7R [ ]bgéu C24 100nF 0805 X7R
[ ]bgéu C25 100nF 0805 X7R [ ]bgéu C28 10nF 0805 X7R
[ ]bg6o C34 10nF 0805 X7R [ ]bgéu C23 10nF 0805 X7R
[ ]bgéu C26 10nF 0805 X7R [ ]bgeo R3  220R 805
[ ]bgéo R15 220R 805 [ ]bgéu R14 220R 805
[ ]bg6o €33 33pF 0805 NPO [ 1bg6o C30 39pF 0805 NPO

12

c?aD
DL-QRP-AG 7T
W Css[@] et
MPﬂCU)ag 'C\B—{' AGC ADJ
@l
c30 U3 E EI-—C\)_.IP)I |(@ g -}mf )
i - §|T®—,|P8 PZI__®—_| n =
g Tl BALANCE
CW-DELA / { CW-ZERO-BEAT Ch= FILTER1 g .
L Y \/Pm L JS I/\ mem WB I'_ —'I = MIC
L P4|_|R40|:| =
Rsl:al Qﬁ E%' oA DR35MIC—GAIN n e
P5'—|\/ ﬁ
- D CW-FILTER 2 = L]
@ 18 IE o =1 Ean
SR (=S
MITHORTON
LAUTST.
=t =t ON/OFF-Sk
" & 12/2016 L 1] L1 s ——
" Ic17 1c18 < BuS
L MICRO-
> Ic13 SOLF
- . .| BOARD2
[ ]bgbu R13 6,8K 805 [ 1bgéo (32 68pF 0805 NPO
[ 1bgéo C31 68pF 0805 NPO [ ]bgbo L1 1,8uH 0805 Murata
[ ]bg6o L3 1,8uH 0805 Murata [ 1bgbu Dr6 10pH  Ferrit 1206
[ 1bgbu Dr7 10pH  Ferrit 1206 [ 1bgbu Dr8 10pH  Ferrit 1206
[ ]bgbo L2 2,2uH 0805 [ ]bg6u IC3 AD9834 TSSOP-20
[ Tbgbu IC4 MD-Quarzoszillator 50MHz 7x5mm 5V

Test Baugrupp 6:

[ 1 SchlieRe die Spannungsversorgung an

[ 1 Schalte den Micro-Solf iiber ST5/Bd2 ein

[ 1 Wenn du die Mdglicheit hast die Frequenz zu zdhlen, dann priife am TP 50 MHz ob dort

50MHz anliegen



[ ] Stelle Giber das Menii ein Band / eine Frequenz ein und messe am TP DDS QRG die aus-

vivads
M10S

————(C 2inng
———( cining

S 88 8 DDS - VFO MICRO - SOLF
% %f Board 2
5131415 6 32 9.12.2016 SOLF DK1HE
- =
20 R14
IC3
L1 L2 L3 C34
. - RX/TX-Mischer
—|DI— 50MH3 :’IDCA::Z 8 79,10 11,12,18 * - - T

I
w
C30 C31 C32 C33

gegebene Frequenz. Wenn du keinen Frequenzzahler besitzt dann verbinde den Testpunkt
mit einem geeigneten Empfanger und hdre damit die eigestellte Frequen ab.

[ ] Der DDS generiert die eingestellte Frequenz

Weiter mit Baugruppe 7, RX/TX Schaltstufen

13
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c1o g
Baugruppe 7, RX/TX Schaltstufen
[ ]bg7uC C118 0,47uF Tantal SMD Gr.A
[ 1bg70C C108 100nF 0805 X7R [ ]bg7uC C113 100nF 0805 X7R
[ ]bg7uB C114100nF 0805 X7R [ 1bg7uB C117100nF 0805 X7R
[ ]bg7uB R68 10K 805 [ ]bg7uD R55 10K 805
[ ]bg7uD C11110nF 0805 X7R [ 1bg7uA C11510nF 0805 X7R
[ 1bg7uD C10910nF 0805 X7R [ ]bg7uD C11010nF 0805 X7R
[ ]bg7uD C11210nF 0805 X7R [ 1bg7uA C11610nF 0805 X7R
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) 171 4 E73D
El DL QRP-AG [ - ©
m/ . 5 ) cssl:)/] r
8 CIONS C; AGC ADJ
- S
@
R3 [ o4 Dr2 L
3 O 76
sz I - DE D
g Bles i':u = gl )
_ 08 >|<|-_® p1 l_l‘@ _ |Fd-/,~‘ glll - o
C% s § g ; P [f' 5l T8 us
BT oGy
§ NG CB 8 X
CW-DELAY  (/ LC\\JCH—ZERD—BEAT Ch-FILTER 1 = g ’
o A /G ~Jrs Tmumug [ J = MIC
/70 1 “'_IRAGD ) &% =
R6S D18 3 |/ MIC- BAIN X -
P5‘—|\/
- D CW-FILTER 2 o *
= e or - S ("N erones
118 |;®;| -\Cg —t— )|
MITHORTON
LAUTST.
o« ON/OFF-SW
- L€ I A A
" & 2/2016 e
X Ic17 Ic18 < Bub
= c108 D17
o MICRO-
CI
%5 Ic13 "OLF
e . .| HoARD2
[ ]bg7uC R58 12K 805 [ ]bg7uC R72 12K 805
[ ]bg7uD R57 150R 805 [ ]bg7uC R63 18K 805
[ ]bg7uC R64 18K 805 [ ]bg7uD R56 1K 805
[ ]bg7uA R66 2,2K 805 [ ]bg7uB R79 3,9k 805
[ ]bg7uC R61 33K 805 [ ]bg7uC R62 33K 805
[ ]bg7uC R59 39K 805 [ ]bg7uC R71 39K 805
[ ]bg7uB R60 47K 805 [ ]bg70A R69 5,6K 805
[ ]bg70A P10 500K  SMD [ ]bg70A R70 56K 805




+oV

T18

Sendertastung

T17

ransmit= H
Bu1/6
’

Receive=

+9V SSB 43,3V vom Mod-Kompressar
Jumper Electret-Mic St4
L1 -
= +OV

>—* zum Mod-Verst.
s
& o T19
o
% 62 +—ap 9V CW
IC14
B c116
Mode-Umschaltung +9V 2 4 H
Bu3
2 v
©) MIC/PTT-Buchse
PTT
L C115
T20 I

Bu1/20
Speed Adj

] bg7uC  R65
] bg70A D16
] bg7uC T20
] bg7uC T14
] bg7uB IC15
] bg70A T18
] bg70A T19
] bg7uB T22
] bg7uB T23
] bg7uC T13

] bg7uC T16

68K 805

BAS19

BC846B SOT-23

BC846B SOT-23

LM358 SO0-8

TSM 3401

TSM 3401

TSM 3401

TSM 3401

2N7002

2N7002

S0T-23

[ 1bg70C
[ 1bg70C
[ ]1bg70B

[ ]1bg70B

+9V RX

+9V TX

[ 1bg70C

SOT-23

SOT-23

SOT-23

SOT-23

SOT-23

SOT-23

Bu1/8 ’ "on air"

U tast

zum CW-Trégergenerator

[ ]bg7uB
[ ]bg7uC
[ ]bg7uC
[ ]bg7uB

[ ]bg7uB

ESD beachten !

ESD beachten !

ESD beachten !

ESD beachten !

ESD beachten !

ESD beachten !

R67 82K

IC14 4093

D15 7D6,8

26.02.2017 SOLF DK1HE

Test B7
TBD

T21 B(C846B SOT-23

T15 B(C850C SOT-23

SOT-23

SK1

S1

Bu4

St4

IC13

IC-Fassung Prézision 8pol

Kurzhubtaster Printmontage
Stereo-Klinkenbuchse 3,5mm Printausfiihrung
Stiftleiste 2pol, gerade

PK4-Keyer IC DIP-8 in den Sockel SK1
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